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OPIS PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

do zapytania ofertowego na naprawe lub wymiane sterownika Telzas PI1 zainstalowanego w sitowni
telekomunikacyjnej Telzas SDM 170 5U wezta WS4 Betchatow tddzkiej Regionalnej Sieci
Teleinformatycznej (LRST — Etap 1).
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Ogodlny opis zamowienia

Niniejszy Opis Przedmiotu Zamodwienia zawiera tylko podstawowe i minimalne wymagania
funkcjonalne i techniczne w zakresie elementéw i rozwigzan przeznaczonych do realizacji wymagari
niniejszego postepowania.

Jezeli w opisie przedmiotu zaméwienia znajduja sie jakiekolwiek znaki towarowe, patent, czy
pochodzenie - nalezy przyja¢, ze Zamawiajacy podat taki opis ze wskazaniem na typ i dopuszcza
sktadanie ofert rownowaznych o parametrach techniczno/eksploatacyjno/uzytkowych nie gorszych niz
te, podane w opisie przedmiotu zamdwienia.

Oferta Wykonawcy musi uwzgledniaé wszystkie koszty niezbedne do prawidtowej realizacji zadania,
rowniez te ktoérych Zamawiajacy nie uwzglednit w dokumentacji.

Opis przedmiotu zamoéwienia okresla wymagania dotyczace projektu, realizacji i przekazania
w uzytkowanie wszystkich elementéw opisywanego systemu. Wykonawca podejmujacy sie realizacji
przedmiotu zamdwienia zobowigzany jest do dokonania wizji w terenie.

1. Wymiana lub naprawa sterownika Telzas PI1 zainstalowanego w sitowni telekomunikacyjnej
Telzas SDM 170 5U wezta WS4 Betchatéw Regionalnej Sieci Teleinformatycznej (ERST — Etap 1).

W sktad todzkiej Regionalnej Sieci Teleinformatycznej Etap 1, wchodzi 8 toisamych weziéw
szkieletowych z ktérych jeden WS4 Betfchatéw jest objety niniejszym postepowaniem, adres wezta
przedstawia Tabela 1.

Tabela 1 - lokalizacji wezta tRST ETAP 1 objetego niniejszym postepowaniem.
LP. Lokalizacja wezta
1 Wezet WS4
(Szpital Wojewddzki Im. Jana Pawta Il w Betchatowie
ul. Czapliniecka 123, 97-400 Betchatow)

Charakterystyka sterownik PI1 (wycigg z DTR sitowni telekomunikacyjnej SDM 170 5U):

W systemie zasilania SDM 170 5U zastosowano elastyczny system sterowania typu PI1 .

Konstrukcja tego systemu jest oparta na strukturze rozproszonej sieci, ztozonej z wielu jednostek tzw.
inteligentnych peryferiéw. Do potaczenia elementéw tej sieci jest zastosowana magistrala CAN Bus
(Controller Area Network). Kazda z jednostek realizuje dopasowanie elementdw nadzoru/sterowania
do jednolitego protokotu wymiany danych. Taka koncepcja zapewnia otwarty system, ktéry w sposdb
automatyczny umozliwia konfiguracje jednostki dotgczanej do systemu i pozwala bez wiekszych
ograniczen, na rozbudowe systemu sterowania o nowg funkcjonalno$¢ (przy zachowaniu
funkcjonalnosci dotychczasowej i zaimplementowanych funkcjach peryferii). Nalezy podkredli¢, iz
serwisowa wymiana modutu nie powoduje zatrzymania funkcji realizowanych przez pozostate moduty
nadzorowanego systemu. System sterowania PI1 wyposazony jest standardowo w interfejs
uzytkownika z lokalnym wyswietlaczem typu OLED oraz gniazdo USB do podtaczenia komputera PC.
Konfiguracja parametréw moze by¢ wykonywana zaréwno z poziomu wyswietlacza jak réwniez
podtaczonego komputera. Istnieje réwniez mozliwo$¢ zdalnej komunikacji przez potaczenie
modemowe i potgczenia sieciowe.

Uwaga: zdalna konfiguracja systemu sterowania jest mozliwa tylko przy uzyciu protokotu TCP/IP.

Standardowo system sterowania wykonuje nastepujgce funkcje (inna funkcjonalno$¢ mozliwa na
Zyczenie):

° pomiar napiecia na wyjsciu systemu,
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pomiar pradu wyj$ciowego sitowni (w przypadku zainstalowanej opcji pomiaru sumarycznego
pradu baterii jest to pomiar pragdu odbioréwy),

opcjonalnie pomiar sumarycznego pradu baterii,

pomiar temperatury otoczenia baterii,

opcjonalnie pomiar temperatury otoczenia,

wymuszanie trybu pracy buforowej z ustawianym napieciem tadowania buforowego,
wymuszanie trybu pracy fadowania samoczynnego z ustawianym napieciem tadowania
samoczynnego, przy czym kryterium rozpoczecia fadowania jest przekroczenie ustawionego
czasu zaniku sieci, natomiast kryterium zakorczenia - napieciowo-czasowe z ustawionym
napieciem i czasem zakonczenia fadowania,

kompensacje temperaturowg napiecia tadowania baterii podczas pracy buforowej — ustawiany
TWK (Temperaturowy Wspotczynnik Korekcji) od 0,0mV/°C/cell do 6,0mV/°C/cell, co
0,1mV/°C/cell, gdzie wartos¢ 0,0mV/°C/cell oznacza wytgczenie kompensacji,

sterowanie stycznikiem odtaczenia baterii RGR - ustawiane napiecie odtgczenia baterii,
kontrola napiecia wyjsciowego - ustawiane progi alarmowania dla napigcia niskiego i
wysokiego systemu oraz dla napiecia blokowania prostownikdow,

nastawianie progu ograniczania pragdowego prostownikéw,

kontrola przepalenia bezpiecznikéw odbioru,

kontrola przepalenia bezpiecznikdw baterii,

kontrola asymetrii baterii,

wizualizacja alarmowania,

wysytanie na zewnatrz alarmu w postaci styku bezpotencjatowego,

Uktady sygnalizacyjne sterownika umozliwiajg wysytanie informacji do systeméw nadzoru o stanie
pracy i o stanach alarmowych systemu. Wysyfanie sygnatéw odbywa sie za pomocg przetaczalnych i
bezpotencjatowych stykdw przekaznikéw umieszczonych na listwie zaciskowej.

Réwnomierny rozptyw prqdéw wyjsciowych prostownikéw realizowany jest bez udziatu sterownika Pil.

Konfiguracja sprzetowa:
Sktad systemu sterowania P11 realizujgcy powyzsze zatozenia:
Modut podstawowy (MP-2) — odpowiada za:

Pomiar i nadzoér napiecia systemowego.

Pomiar i nadzor dwdch temperatur — temperatury baterii i otoczenia.

Pomiar i nadzér napie¢ dwdch baterii (za bezpiecznikami bateryjnymi — sygnalizacja
przepalenia bezpiecznika).

Pomiar i nadzdr napiec asymetrii dwdch baterii.

Kontrola przepalenia bezpiecznikdw odbioru (alarm sumaryczny).

Uktad odtaczenia stycznika RGR przystosowany do stycznikéw bistabilnych oraz tradycyjnych
monostabilnych.

Wysytanie sygnatdw alarmowych na 3 przekazniki.

Mozliwo$é¢ autonomicznego mapowania alarmu na dowolny styk przekaznika, wpis do historii
lub tylko jako informacja do centrum nadzoru.

Konfiguracja lokalna przy pomocy USB lub po przez interfejs uzytkownika (MU).

Rejestracja 25 zdarzen przechowywanych w historii z zapisem daty i godziny (bez podtrzymania
zegara w przypadku zaniku zasilania DC).

Kompensacja temperaturowa napiecia wyjsciowego przy tadowaniu buforowym i
samoczynnym.

Przejécie w tryb tadowania samoczynnego, automatycznie po spetnieniu warunkéw lub
recznie.

Wysytanie stanéw alarmowych do centrum nadzoru,
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o Wyznaczenie pragdu systemu na podstawie pradu baterii oraz pradu prostownikdw.

o Tryby pracy: bateryjna, buforowa, tadowanie samoczynne,

o Zrédto czasu rzeczywistego bez podtrzymania zegara przy braku zasilania DC,

o Modut posiada wbudowany wiasny zasilacz, ktéry zabezpiecza energetyczne potrzeby wiasne

oraz dodatkowych podstawowych modutéw.
Modut uzytkownika (MU2) — odpowiada za:

° wizualizacje stanéw alarmowych

o wizualizacje pomiaréw

o ustawianie parametrow

Modut komunikacji z prostownikami (MPC) —odpowiada za:

o utrzymywanie zgdanego napiecia wyjsciowego,

o ograniczanie pradu tadowania baterii

o odczyt pragdow poszczegolnych prostownikdw

° odczyt stanéw alarmowych poszczegdinych prostownikéw

° realizacje wyréwnania prgdéw sumarycznych prostownikdw pomiedzy dwoma szafami
Modut pomiaru prgdu (MPP) — odpowiada za:

o pomiar pradu baterii z zastosowaniem bocznika jako czujnika pradu.

W ramach niniejszego postepowania Zamawiajgcy wymaga aby Wykonawca dokonat naprawy
sterownika PI1 poprzez wymiane uszkodzonego/uszkodzonych modutu/modutéw inteligentnych
peryferiow na fabrycznie nowe, lub wszystkich modutéw inteligentnych peryferiéw na fabrycznie
nowe.

Zamawiajacy nie dopuszcza fizycznej naprawy uszkodzonego/uszkodzonych modutu/modutéw
inteligentnych peryferiéw polegajacej np. na wymianie elementéw elektronicznych na obwodach
drukowanych poszczegdinych modutéw, naprawa sterownika PI1 moze sie odby¢ jedynie poprzez
wymiane uszkodzonego/uszkodzonych modutu/modutéw na fabrycznie nowe.

2. Wymagania dotyczace aktualizacji oprogramowania oraz gwarancji.

Wykonawca przed przystapieniem do prac jest zobowigzany do wykonania aktualizacji
oprogramowania sterownika PI1 jezeli tego beda wymagaty nowe modutu inteligentnych peryferiéw
zastosowane przez wykonawce do realizacji niniejszego postepowania.

Wykonawca zobowiazuje sie do zapewnienia 36-miesiecznej gwarancji oraz rekojmi na wszystkie
komponenty dostarczone w ramach niniejszego postepowania i ma obowigzek przedtozy¢ pisemne
oswiadczenie na jaki czas jest udzielona gwarancja producenta.

Bezwzglednie wymaga sie aby wszystkie komponenty dostarczone w ramach niniejszego
postepowania byty fabrycznie nowe a ich data produkcji nie byfa starsza niz sze$¢ miesiecy w chwili
dostarczenia.

3. Wykaz czes$ci zamiennych systemu SDM 170.

Tabela 2 — wykaz czesci zamiennych systemu SDM 170

LP. Numer katalogowy Telzasu Nazwa czesci zamiennej
1 WC37-021-02-01 Prostownik PDM 48/41-2000W

2 P12-022-01-01 Czujnik temperatury

3 1115-230-659 Wytacznik nadpragdowy QY-1 (13) -D10A-U2
4 1115-230-370 Wytacznik G61

5 1115-283-047 Wktadka WT-00 160A

6 1115-230-651 QA-1(13)-D25A-C_1115-230-651

tédzka Regionalna
Siec¢ Teleinformatyczna



‘}).

m©
romuje /. [ UNIA EUROPEJSKA JHER
REGIONALNY ey
NARODOWA STRATEGIA SPOJNOSCI
7 P10-020-01-01 Ptytka UKB PI1
8 0962-324-007 Modem MT3400SMI-ENI
9 0962-324-035 Modem MT100SEM MULTITECH
10 1153-500-006 Antena magnet ADA-0070-SMA
11 P20-284-01-01 Modem GSM/GPRS
12 P20-111-01-01 Sumaryczny pomiar pragdu baterii
13 P10-024-02-01 Ptytka kompletna MPC
14 P01-028-01-01 Ptytka MP-2 kompl.(USB) z wtykami DS18B20
15 P20-681-01-01 Modut wyswietlacza MU 2
16 1115-214-099 Stycznik SW 150A
17 P20-111-01-01 Sumaryczny pomiar pradu
18 PD10-135-01-01 Ptytka wyswietlacza
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